Anleitung Verschaltung AnaGate SPI / KMA200

Funktionsweise
e Digital Out 1:

o Ausgang=HIGH: Daten werden vom AnaGate SPI aus zum KMA200 geliefert.
o Ausgang=LOW: Daten werden vom AnaGate SPI vom KMA200 gelesen.

e Digital Out 2/3: steuert die Versorgungsspannung des KMA200.

Digital out 2 Digital out 3 VDD
0 0 ov
0 1 12v
1 0 3,3V
1 1 NICHT ERLAUBT

Programmierbeispiel (C/C++)

Initialisierung AnaGate SPI

#defi ne BAUDRATE 500000
int hHandl e = O;
int nRC = 0;

nRC = SPI OpenDevi ce( &hHandl e, "10.1.2.197"); // mt AnaGate SPl verbinden
if (nARC==10)

/1 Zugriff imnormalen Betriebsnode bzw. comrand node
/1 siehe die entsprechenden fol genden Codesequenzen

nRC = SPI O oseDevi ce( &Handl e ); // Verbindung frei geben
}

Normaler Betriebs-Modus

/1 500Kbit, 3,3V Pegel, 3.3 Hilfspannung, CPHA=1 und CPOL=1
nRC = SPI Set d obal s( hHandl e, BAUDRATE, 2, 0, 3);

/] set digital out 2
nRC = SPIWiteD gital ( hHandl e, 0x02 );

char dummywritbuf[2];
char readbuf[2];

/1 nun Daten |esen
nRC = SPI Dat aReq( hHandl e, dummywritbuf, 2, readbuf, 2 );

Command-Modus

/1 500Kbit, 3,3V Pegel, 3.3 Hilfspannung, CPHA=0 und CPOL=0
nRC = SPI Set d obal s( hHandl e, BAUDRATE , 2, 0, 0);
nRC = SPIWiteDi gital ( hHandle, 0x02 ); // set digital out 2

sleep(4); /1 wait 4ns

/1 500Kbit, 3,3V Pegel, 3.3 Hilfspannung, CPHA=1 und CPOL=1
nRC = SPI Set d obal s( hHandl e, BAUDRATE, 2, 0, 3);

/1 jetzt sind wir im Comrand- Modus und koénnen | osl egen
Il A Schreibzugriff

char cndbuffer[3];

char dumy[ 2] ;

cndbuffer[0] = Ox01; // sensor offset 2

crdbuf fer[1] = 0x12; //

cndbuffer[2] = 0x34;

nRC = SPIWiteDi gital ( hHandle, 0x03 ); // Digital 1+2 setzen
nRC = SPI Dat aReq( hHandl e, cndbuffer, 3, dumy, 0 );

/1 B: Lesezugriff

char crmdbyte = 0x17; // read control 1



char readbuf[2];

nRC = SPIWiteDigital ( hHandle, 0x03 ); // Digital 1+2 setzen
nRC = SPI Dat aReq( hHandl e, &cndbyte, 1, dummy, 0 );

nRC = SPIWiteDigital ( hHandle, 0x02 ); // Digital 2 setzen
nRC = SPI Dat aReq( hHandl e, &Jummy, 2, readbuf, 2 );

/1l C. Programmierte Daten ins EEROM schrei ben

char cndbyte2 = 0x30; // set EEPROM

nRC = SPIWiteDigital ( hHandle, 0x03 ); // Digital 1+2 setzen
nRC = SPI Dat aReq( hHandl e, &cndbyte2, 1, dumy, 0 );
nRC = SPIWiteDigital ( hHandle, 0x04 ); // Digital 3 setzen

sleep(?); // wait ? s

nRC = SPIWiteDigital ( hHandl e, 0x00); // power off device
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Alternatives to the 74244 are the single buffer driver 74125



